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OThis kit is bas€d on tho M-05 PRO chassis kft and comes with additional option parts, R€t€r to thgse lnstruotlons at conesponding assombly stops in the
chaaala instructlon manual,
aDi*€r Bausatz baslgrl aut dem M-Gt Pro Cha6sla Bauralz und onthält zusätzliche Tuningteile. Bo.äckrichtigen Si6 diose Anl€itung b€i den onbp.€ch€ndan
Bauabschnitten in d6r Bau.nl€itung.
aoe kll, bas6 sur le chä$is M-05 PRO est livr6 avec d6s plöcea oplionnelles addtüonnelle€. Se r6tdr€r ä c€r instruc,tlons aur 6tape6 con€Epondantss du
manuel d'asaemblage du chassis,
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*Note dir€ction and attachmsnt posftion.
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